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Application Conference (SIU), ss. 1605-1608, Zonguldak, Tiirkiye, 2016.
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Tiirkiye, 2014.
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7.6 Diger Yayinlar

[1] Parviz Ali Zada Hasanoglu, Ramazan Nejat Tuncay, Salih Baris Ozturk, Omer Cihan Kivanc, “Internal
resistance measurement method for power supplies like batteries or supercapacitors,” W0O2017111751 Al,
Haziran 29, 2017

[2] Parviz Ali Zada Hasanoglu, Omer Cihan Kivane, Salih Baris Ozturk, Ramazan Nejat Tuncay, “Cok
Kanatli Yelken Tipi Dairesel Bir Ruzgar Turbini,” Turkish Patent Institute (TPE) Pub. No: 2013-G-456408,
Temmuz 21, 2015.



[3] Parviz Ali Zada Hasanoglu, Omer Cihan Kivanc, Salih Baris Ozturk, Ramazan Nejat Tuncay, “Siiper
Kapasitorler Igin I¢ Direng Olgme Yontemi,” Turkish Patent Institute (TPE) Pub. No: 2015-GE-472052,
Aralik 21, 2015.

7.Projeler

[1] TUBITAK-1501- Elektrikli Araglar i¢in Sarj Baglant1 Elemanlar1 Gelistirilmesi (Dantsman)

[2] TUBITAK-1505- iki Farkl1 Gii¢ Seviyesinde (150 W & 240 W), Yiiksek Verimli ve Ayarlanabilir
Degisken Gerilim Cikisli SEPIC LED Siirlici (TMS320F28012 kontrollii) Tasarimi ve
Gergeklestirilmesi (Arastirmact)

[3] TUBITAK-1505- Akilli Yenilenebilir Enerji Y onetim Sistemi Gelistirilmesi (4rastirmact)

[4] TUBITAK-1505- ileri Seviye (SAE3) Otonom Otobiis Sistemi (Nvidia Drive PX2 kontrollii)
(Arastirmact)

[5S] TUBITAK-1002- Endiistriyel ve Askeri Amagch Yiiksek Manevra Kabiliyetli Otonom (SAE4) Robot
Platformu Gelistirilmesi (Yiiriitiicii)

[6] TUBITAK-3501- Pozisyon Sensorsiiz, Genis Hiz Araliginda Calisabilen, Dogrudan Tahrikli Siirekli
Miknatisli Senkron Generatér Kullanimli Kiigiik Olgekli Riizgar Enerjisi Uretim Sistemi Gelistirilmesi
(Arastirmact)

[7] TUBITAK-1002- En Kiigiik Ortalamali Kareler Metodu Kullanilarak Diisiik Coziiniirliiklii Bir Enkoder
Yardimiyla Ug Fazli Asenkron Motorun Cok Diisiik Hizlarda Kontrolii (Arastirmact)

[8] ISTKA-TR10/14/YEN/0088- Yenilik¢ci & Siirdiiriilebilir Elektrikli ve Hibrit Arag Teknolojileri
Gelistirilmesi ve Kiimelenme Merkezi (Arastirmact)

[9] ISTKA-TR10/15/YNK/0022- Akilli & Haberlesebilir Arag Teknolojileri Gelistirme ve Kiimelenme
Merkezi (Arastirmact)

[10] KOSGEB- Elektrikli Bisikletler i¢in Tahrik Sistemi (BLDC Motor, DSpic30F6010A Kontrollii Siiriicii
& Lin Bus Haberlesme Protokolii) Tasarimi ve Gelistirilmesi (Arastirmact)

[11] KOSGEB- Hafif Elektrikli Araclar igin Siiriicii Gelistirilmesi (4 kW & 15 kW Gii¢ Seviyeleri I¢in
DSpic30F6010A Kontrollii Siiriicli Sistemi) (Arastirmact)

[12] MEKATRO Ar&Ge- Asenkron ve Senkron Reliiktans Motorlar I¢in Genel Maksatli Siiriicii Sistemi
Gelistirilmesi (Arastirmact)

[13] MEKATRO Ar&Ge- Bir Rampa Sistemi I¢cin Dogrusal BLDC Motor (200 kN) & Siiriicii
(DSpic30F6010A Kontrollil) Sistemi Gelistirilmesi (Arastirmact)

[14] MEKATRO Ar&Ge- Bir Solar Yaris Arabasi Icin Elektrik Tahrik Sistemi (D1s Rotorlu BLDC Motor
(1.5 kW x 2) & Evirici (TMS320F28335 Kontrollii) & Kullanici Ara Yiizii & Can Bus Haberlesme Sistemi)
Gelistirilmesi (Arastirmact)

[15] MEKATRO Ar&Ge- Hibrit Elektrikli Ara¢ Icin Elektrik Tahrik Sistemi (TMS320F28335 Kontrollii
& Dis Rotorlu BLDC Motor (15 kW x 2)) Gelistirilmesi (Arastirmact)



[16] MEKATRO Ar&Ge- Yiksek Verimli (IE4), Sebeke Kalkighh Gomiilii Siirekli Miknatisli Senkron
Motor Tasarimu ve Gelistirilmesi (Arastirmact)

[17] MEKATRO Ar&Ge- Akiskan Kontrolii (DSpic30F6010A Kontrollii) Amaglt Elektrikli Aktiiator
Sistemi Gelistirilmesi (Arastirmact)

[18] MEKATRO Ar&Ge- Akilli Pompa Secim Programi ve Veri Tabani Gelistirilmesi (Arastirmact)

[19] MEKATRO Ar&Ge- Ug Seviyeli, Paralellenebilir UPS Kontrol Yazilimi1 (TMS320F28335 Kontrollii)

Gelistirilmesi (Arastirmact)
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